B USB-AD16f

USB-Messsystem

Messen. Steuern. Regeln.

Extrem leistungsfahig.

Signale prézise erfassen und ausgeben mit dem
USB-Messsystem USB-AD16f. Das universale
Hochleistungsgerit im stabilen Alugehduse bietet
einen hohen technischen Standard bei einem ex-
zellenten Preis-Leistungsverhéltnis. Es ist beson-
ders fiir dynamische Anwendungen geeignet.

16 analoge Eingange. 250kHz.

16 Bit. £10V, £5V, +2V, +1V.

Die Abtastung erfolgt an 16 Analogeingéingen mit
16 Bit Auflosung und 250kHz Summenabtastrate.
Damit bleiben selbst kleinste Anderungen hoch-

frequenter Signale nicht unentdeckt. Der Messbe-
reich ist kanalweise softwareseitig einstellbar.

2 analoge Ausgdange. 16 Bit. £10V.

Analoge Steuerungen sind mit den beiden analo-
gen 16-Bit Ausgingen im 10V-Ausgabebereich
moglich.

Offensichtlich sicher.

Durch die galvanische Trennung der Analogkani-
le sind Messsystem und PC optimal geschiitzt.
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Je 4 digitale Ein-/Ausgénge.
1Zahler.

Digitale Zusténde lassen sich an je vier digitalen

Ein- und Ausgéngen erfassen oder steuern. Digi-
tale Eingiinge werden zeitsynchron im Abtasttakt
mit den analogen Eingéingen eingelesen. Der zu-

sitzliche Zahlereingang ist galvanisch getrennt.

Plug & Play.

Der Anschluss zum PC erfolgt iber USB. Damit
nutzt das USB-AD16f alle USB-typischen Fea-
tures (z. B. Plug&Play, Hot-Plug). Bis zu 127 Ge-
rate konnen im laufenden Betrieb angeschlossen
und installiert werden.

USB-Selbstversorger.

Versorgt wird das Gerét durch die USB-Schnitt-
stelle. Dies reduziert den Verkabelungsaufwand
und macht mobiles Messen noch einfacher.

Offen fur Alle.

Breite Unterstiitzung erfahrt das Messsystem so-
wohl von Windows" XP/7/8/10 als auch von
Mac OS X, Free BSD und Linux. Die gesamte
Software zur Installation und Programmierung
des USB-ADI16f ist kostenlos inbegriffen.

f“ ‘f.,. : & ﬁ?\ .

NextViewe4. Kostenlos testen.

Das Gerit wird von NextViewe4, der Software
fiir Messdatenerfassung und Analyse, unterstiitzt.
Eine voll funktionsfdahige 30-Tage-Testversion ist
im Lieferumfang enthalten. Damit lésst sich die
Funktionalitdt des USB-AD16f direkt testen.

>
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1 Inbetriebnahme

USB-AD16f

Installieren Sie das bmem Treiberpaket (s. Kap. 5.1.1). Befestigen Sie die beiden roten Rahmen mit den Fii-
Ben nach unten durch leichten Druck an beiden Gehduseenden, wie auf der Produktabbildung zu sehen ist.
SchlieBen Sie das mitgelieferte USB-Kabel am Gerit und an einem freien USB-Anschluss des PCs an und
starten Sie die Plug&Play Installation (s. Kap. 5.1.2). Die Stromversorgung des Geréts wird durch die USB-
Verbindung ermdglicht.

AnschlieBend konnen nach Bedarf weitere Softwarekomponenten installiert werden, wie in Kapitel 5 be-
schrieben.

2 Analogeingdnge und Ausgange

Die 37-polige D-Sub Buchse an der Gerétefront ist fiir den An-
schluss der analogen Eingidnge und Ausginge vorgesehen. Die

Pinbelegung der 37-poligen D-Sub Buchse lautet wie folgt:

Pin ‘ Belegung Pin Belegung
1 Aln 1 11 Aln 11
2 Aln 2 12 Aln 12
3 Aln3 13 Aln 13
4 Aln4 14 Aln 14
5 Aln 5 15 Aln 15
6 Aln 6 16 Aln 16
7 Aln7 17 n. c.
8 Aln 8 18 AOut 1
9 Aln 9 19 AOut 2
10 Aln 10 20..37 AGND

Aln 1 1%20—
Ain2 2 |[O =7
Ain3 3OS |l7)
Ain4 4 |lOSI52
Aln5 5 OO
24
An6 6 ||O
Oll25
An7 7O
Ol|26
Aing 8 (O S1I72
An9 9 IO 17010
Aln 10 10 oO %9 5
Ain 11 11 IO S 121 <
Ain12 12 | O S| 33
Ain13 13 |O S|
Ain 14 14 || O S |22
Ain 15 15 ||O S| 2%
Ain16 16 ||O 5
35
n.c. 17 ®O 36
AOut 1 18 || @ = 122
AOut219¢0/ a

Aln = Analogeingang / analog input
AOut = Analogausgang / analog output
AGND = analoge Masse / analog ground
n. c. = nicht verbunden / not connected

® O @0

Die max. Potentiale gegeniiber Masse diirfen £12V nicht iiberschreiten. Bei Uberspannungen an einem

Kanal konnen auch alle anderen Kaniile falsche Werte anzeigen.

Auf der Platine des USB-ADI16f befindet sich eine 40-polige

Stiftleiste (s. Bild rechts, hier: Strommessung an Kanal 2).

Dies sind die internen Anschliisse der 16 Analogeinginge, wel-
che beispielsweise zum Anschluss von Stromshunts verwendbar
sind (als Zubehor erhiltlich unter: ZU-CS250R).

Die folgende Tabelle zeigt die Pinbelegung dieser Stiftleiste:

40-pol. Stiftl. Belegung 40-pol. Stiftl. Belegung

1 Aln 1 17 Aln 9
3 Aln 2 19 Aln 10
5 Aln 3 21 Aln 11
7 Aln 4 23 Aln 12
9 Aln 5 25 Aln 13
11 Aln 6 27 Aln 14
13 Aln 7 29 Aln 15
15 Aln 8 31 Aln 16
2,4, ..,30,32 AGND 33, 34, ..,39,40 n. c.

. 00000000000000000000
N\ 10000000000000000000

An1 1[@0] 2

Aln2  3[00] |

Aln3  5[00| 6T~ shunt
An4 7|00| 8

An5 9|00 10

An6 11|00 12

An7 13|00[14|4
Ang 15[00|16|=
Aln9 17 (00| 18|Q

Aln10 19 |0@| 20
Aln11 21|00| 22
An12 23|00| 24
Aln13 25|0@| 26
Aln14 27|00|28
Aln15 29 [0@| 30
An16 31|00| 32
~ 33|®@®|34 -
~ 35|®®[36 --
~ 37|®®|38 --
~ 39(®®|40 -

O Aln = Analogeingang / analog input
O AGND = analoge Masse / analog ground
® -- =interne Verwendung / internal use
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3 Digitaleingange und Ausgdnge

Das USB-ADI16f besitzt jeweils 4 digitale Ein- und Ausgénge
(low: 0V..0,7V; high: 3,0V..5V) und einen isolierten Zihlerein-
gang. Die 5V-Hilfsspannung an Pin 6 ldsst sich beispielsweise zur

Sensorspeisung verwenden.

Alle Anschliisse sind an der 15-poligen D-Sub Buchse auf der Ge-
rateriickseite herausgefiihrt. Die Pinbelegung lautet wie folgt:

Pin Belegung Pin Belegung

1 DOut 1 5,13 DGND O
9 DOut 2 6 Vysg (4-5V; max. 20mA) o
2 DOut 3 7 Zihlereingang low o
10 DOut 4 14 Zihlereingang high @
3 DIn 1 8,15 n. c. @)
11 DIn 2 ®
4 DIn 3

12 DIn 4

USB-AD16f

'ﬁ
sou [8ell oouz
V.. 6 .O 13 DGND
Counter - 7 ®® 14 Counter +
n.c. 8 ®® 15 n.c.
e

DIn = Digitaleingang / digital input
DOut = Digitalausgang / digital output
DGND = digitale Masse / digital ground
4-5V; max. 20mA

Zahlereingang / counter input

n. ¢. = nicht verbunden / not connected

¢ Die digitalen Ein- bzw. Ausginge sind mit 1kQQ Widerstiinden geschiitzt. Bei einer Eingangsspan-
nung aullerhalb des zugelassenen Spannungsbereichs von 0V..5V, kann dies Schiiden am Ger:iit zur
Folge haben.

e Mit Ausnahme des Zihlers sind die digitalen Ein- bzw. Ausgiinge nicht galvanisch getrennt.
¢ Die digitale Masse (DGND) ist mit der Masse des PCs verbunden.

4 Anschaltbeispiele fur die Digitalleitungen des USB-AD16f

Die folgenden Anschlussbeispiele zeigen die Verwendung der digitalen Ein- und Ausginge und den An-
schluss eines Zahlers an das USB-AD16f. Die Pinbelegung der 15-poligen D-Sub Buchse ist dem Kapitel 3

zu entnehmen.

4.1 Agschal.tbelsplel fur den USB-AD16f
Zahlereingang 0| memm—==—-----
Der galvanisch getrennte 16-Bit Zihler ist 112:227"3_ _SS;bbe:;;r/]:e/

an den Pins 7 und 14 erreichbar.

Wird der maximale Zihlerstand erreicht
(2'°-1), wird der Zihler zuriickgesetzt und
beginnt wieder bei Null.

—H9 _
O
O
30
oO
ke (|59
_ H H | OQ 14 <L 512V
_>{ ti_l_? 80 T
5T
1 Masse/
____________ J Ground
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4.2 Anschaltbeispiele fiir digitale Eingange

USB-AD16f

Der Pulldown Widerstand von 3,9kQ zieht den Eingang auf low, wenn dort keine Spannung anliegt.

4.2.1 Anschluss eines Optokopplers

Einen optimalen Schutz bieten Opto-
koppler an jeder Eingangsleitung. Damit ist
es moglich, héhere Spannungen zu erfassen
und das Gerét vor Zerstorung zu schiitzen.

Bitte beachten Sie diesbeziiglich auch Ap-
plikationsbeispiele des verwendeten Opto-
kopplers.

Von bmem ist eine Optokopplerkarte
mit 8 Eingiingen erhiltlich.

4.2.2 Anschluss eines Tasters/ Schal-
ters

Bei der Auswahl des Tasters unbedingt auf
einen Entprellschutz achten, da sonst meh-
rere Impulse erfasst werden konnen.

Der 3,9kQ Pulldown Widerstand ist zwin-
gend noétig, um ein definiertes Low Signal
zu erzeugen!

4.2.3 Anschluss eines Spannungstei-
lers

Bei Anschluss einer Gleichspannung gro-
Ber als 5V muss ein Spannungsteiler ver-
wendet werden, damit maximal 5V am
Eingang des Geriits anliegen. Bei Uber-
schreiten der 5V Eingangsspannung kon-
nen Schiaden am Gerét entstehen.

Das Verhiltnis der zu verwendenden Wi-
derstinde berechnet sich nach folgender
Formel:

U/U1= (R1+R2)/R1

Es geniigt auch eine geringere Eingangs-
spannung (high >3V).

USB-AD16f

+5V Stromquelle/

15-pol. D-Sub Buchse/ | +5V power source
15-pin D-Sub female 1.5mA
=)
—] O
o 3 08 o
] 80 11
4
Oll12 =)
| S ulldown
Eingang/ g 08 12
Input Masse/ 7 OO 15
Ground 8‘91”‘
| 5V 30V
USB-AD16f
____________ 1 +5V Stromquelle/
15-pol. D-Sub Buchse/ : +5V power source
15-pin D-Sub female |
— ] O
1Ko 2 OO 9 Taster bzw. Schalter/
<]__|:|_3 08 11? push-button or switch
T : 80 12 Pulldown
input Masse/ 7 80 15 (1kQ .. 3.9kQ)
Ground 8 ;’/I“
|
____________ ]
USB-AD16f

15-pol. D-Sub Buchse/ |
15-pin D-Sub female

=
] 2 80 9 R,=5.6kQ
1kQ
< ] 3 Olho
4 80 11 Pulldown
OO 12 R,=3.9kQ
Eingang/ g 08 12
Input Masse/ 7 OO 15
Ground 8§ O hd O
_/—r’
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USB-AD16f

4.3 Anschaltbeispiele fiir digitale Ausgange

Serielle Widersténde in den Ausgangsleitungen begrenzen den Strom und schiitzen das Gerit vor Zerstorung.

4.3.1 Anschluss einer Leuchtdiode

Es konnen nur sogenannte Low-Current-
Leuchtdioden verwendet werden, da nur
diese bereits bei einem Strom von ImA
leuchten.

Bitte achten Sie auch unbedingt auf den
unter den technischen Daten genannten
Gesamtstrom (s. Kap. 7).

4.3.2 Anschluss eines Relais

Um hohere Strome zu schalten, ist ein an-
geschlossenes Relais ideal. Da die Erreger-
spule des Relais einen hdheren Strom be-
notigt, als das Messsystem an einer Leitung
zur Verfiigung stellt, ist ein Transistor vor-
geschaltet.

Von bmcm ist eine Relaiskarte mit 8
Ausgiingen erhiiltlich.

4.3.3 Anschluss einer Lampe

Um hohere Leistungen zu schalten, kann
ein Transistor verwendet werden. Die
Auswahl des Transistors muss an den ma-
ximal zu schaltenden Strom angepasst
werden.

Die nebenstehende Skizze zeigt eine Ap-
plikation mit einem max. Strom von
100mA.

USB-AD16f
____________ |
15-pol. D-Sub Buchse/ :
15-pin D-Sub female |
; —L__ 5V, max. 1mA
1kQ g Oo 10
> 4 80 11 1kQ
5 OO 12
Ausgang/ 6 08 13
output MNoQ|n4 LED
Masse/ g OO 15 low current, <1mA
Ground ==
|
____________ I
USB-AD16f __ ___
! 1N4001
15-pol. D-Sub Buchse/ | °
15-pin D-Sub female | 5, o) g
—L__1mA 5V Relais/ 53
1l e g O
2| 20T e §¢
1kQ ©) =
3 OO 10 »n a
4 OO 11 2 P
] 5 OO 12 gt
Ausgang/ ? 08 12
output Masse/ g 80 15
Ground
I
____________ l
USB-AD16f
____________ |
15-pol. D-Sub Buchse/ : Lampe/lamp
15-pin D-Sub female | 24V, max. 0.1A

(e ma - — ()
2[| SO]1[ 9
1kQ O
[>——|:|J72 08 1? L:I—}écsu +24V——
Ausgang/ 6 OO 13
output 7 OO 14
Masse/ g OO 15
Ground =
]
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5 Softwareinstallation

USB-AD16f

Samtliche fiir das USB-ADI16f zur Verfiigung stehende Software und Dokumentation befindet
sich auf der im Lieferumfang inbegriffenen "Software Collection"-CD. Beim Einlegen der CD 6ff-
net automatisch ein CD-Starter (andernfalls: openht i . exe starten).

Wechseln Sie auf die Produktseite des USB-AD16f, indem Sie im CD-Starter den Eintrag "Pro-
dukte" und dann das Gerét ("USB-AD16f") auswéhlen, das unter der Schnittstelle "USB" aufgelis-

tet ist.

Detaillierte Hinweise zur Installation und Bedienung der Software befinden sich in den zugehdri-
gen Handbiichern. Fiir die PDF-Dokumentation wird der Adobe Acrobat Reader benétigt.

Die Installationen konnen direkt von CD aus ausgefiihrt werden. Lisst dies IThr Browser
nicht zu, speichern Sie zuerst das Installationsprogramm auf die Festplatte und starten dies

dann separat.

Software Softwareprodukt Hinweise

Dokumentation

Fiir 30 Tage steht NextViewe4 als voll funktions-
fahige Testversion kostenlos zur Verfiigung. Nach
dem Erwerb der Software sind alle Projekte, Mess-
dateien und Einstellungen weiter verwendbar.

Gerite- BMCM-DR 1. Installation des Treiberpakets auf Festplatte IG-BMCM-DR
treiber (Treiberpaket) 2. Windows" Plug&Play Installation (Treiberinstallationshandbuch)
Program- |STR-LIBADX ActiveX Control zur Hardware unabhingigen Pro- |IG-LIBADX
mierung grammierung (Installations-/Programmierhandb.)
STR-LIBADX-EX |Beispielprogramm fiir LIBADX ActiveX Control |-
SDK-LIBAD SDK inkl. Beispielprogrammen fiir C/C++ unter UM-LIBAD4
Windows®, Mac OS X, FreeBSD, Linux (Installations-/ Programmierhandb.)
Anwen- |NV4.6 Messsoftware NextViewe4 in den Standalone Ver- | DS-NV4
der- sionen: (Datenblatt)
programm o Lite: Basisversion mit Grundfunktionen UM-NV4
e Pro: Vollversion mit allen Funktionen (Benutzerhandbuch)
e Analyse: Version zur reinen Auswertung von "Erste Schritte" im Demoprojekt
Messdaten (wird beim Erststart der Software

geoffnet)

5.1 Treiberinstallation

ol

Treiber bitte in der beschriebenen Reihenfolge.

7| Unter Windows" ist immer eine Treiberinstallation fiir das USB-ADI16f erforderlich. Erst dann kann
= weitere Software installiert werden. Um eine korrekte Installation sicherzustellen, installieren Sie den

0 Unter Mac OS X, FreeBSD und Linux muss keine Treiberinstallation durchgefiihrt werden.

5.1.1 Treiberpaket installieren

Die vorherige Installation des bmem Treiberpakets BMCM-DR auf die Festplatte IThres PCs erleichtert Win-
dows® die Treibersuche erheblich. Insbesondere bei Treiberupdates muss nur das neue Treiberpaket instal-
liert werden, die Hardware verwendet automatisch die neue Version.

Das Treiberpaket befindet sich auf der Produktseite des USB-AD16f auf der "Software Collection"-CD.
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USB-AD16f

5.1.2 Plug&Play Installation

Sobald das Geridt am PC angeschlossen wird, meldet das System die neue Hardware ("USB-BASE"). Da sich
das Treiberpaket bereits auf der Festplatte befindet, wird diese unter Windows® 7/8/10 automatisch instal-
liert. Unter Windows"™ XP wird die automatische Hardwareerkennung mit der folgenden Option gestartet:

] - Windows® 7/8/10: keine Angaben erforderlich
_ 1 | - Windows® XP:"Software automatisch installieren" (SP2: nicht mit Windows®™ Update verbinden!)

5.1.3 Uberpriifung der Installation

Der Gerite-Manager von Windows" zeigt nach erfolgreicher Installation den Eintrag "Messdatenerfassung
(BMC Messsysteme GmbH)", der die installierte bmem Hardware auflistet. Um den Geréte-Manager zu 6ff-
nen, gehen Sie bitte folgendermalien vor:

‘W || - Windows®7: Start/ Systemsteuerung / System und Sicherheit / System / Geréte-Manager
_ i | - Windows® 8/10: Rechtsklick Bildschirmecke links unten (Tastatur "Windows+X") / Geréte-Manager
- Windows® XP:Start / Systemsteuerung / System / TAB "Hardware" / Schaltfliche "Geréte-Manager"

Ein Doppelklick auf das "USB-BASE Analog/Digital I/O Board" zeigt die Eigenschaften des USB-AD16f
an. Allgemeine Informationen, Hinweise auf Geritekonflikte und mogliche Fehlerursachen erhdlt man im
TAB "Allgemein".

5.2 Programmierung

Die Programmierung des USB-ADI16f mit Visual Basic®, Delphi®, Visual C++" ist unter Windows"
XP/7/8/10 mit dem Hardware unabhingigen STR-LIBADX ActiveX Control mdglich. Dies steht auf der
"Software Collection"-CD auf der Produktseite des USB-AD16f zur Verfiigung. Nach Installation muss das
ActiveX Control in der jeweiligen Programmierumgebung eingebunden werden.

- Visual Basic®: Menii "Projekt / Komponenten", Eintrag "LIBADX Object Library 4.0"
- Delphi®: Menii "Komponenten / ActiveX importieren", Eintrag "LIBADX Object Library 4.0"

Durch Auswahl des Eintrags STR-LIBADX-EX lassen sich Beispielprogramme (inkl. Source Code) instal-
lieren, die die Verwendung des ActiveX Controls demonstrieren.

K j Die Programmierung des USB-AD16f unter Mac OS X und Unix (FreeBSD, Linux) in C/C++ er-
[Mac [lwee  folgt mit Hilfe der LIBAD4 Programmierschnittstelle.

‘i (5\ Das SDK-LIBAD fiir das jeweilige Betriebssystem (auch Windows") befindet sich auf der Pro-
Bef 8L duktseite des USB-AD16f. Hinweise zur Einbindung in die Programmierumgebung erhalten Sie
im zugehorigen Handbuch UM-LIBADA4.

5.3 USB-AD16f mit NextViewe4 verwenden

Installieren Sie die voll funktionsfihige Testversion der professionellen Software fiir Messdatenerfassung
und Verarbeitung NextViewe4 um die Eigenschaften und Funktionen des USB-AD16f zu testen.

ip,s Das Installationsprogramm NV4.6 ist auf der Produktseite des Gerits verfiigbar. Fordern Sie beim
= Erststart der Software unter Auswahl der Option "Kostenlose 30-tdgige Testversion anfordern" eine
Lizenznummer an und wihlen Sie im Dialog "Geréteinstallation" Ihr Messsystem (USB-AD16f) aus.

Eine erste Anleitung zur Installation und Bedienung des Programms erhalten Sie im Datenblatt bzw. dem
Startprojekt von NextViewe4. Fiir detaillierte Informationen steht u. a. eine Online-Hilfe zur Verfligung.

0 Die Testversion gilt 30 Tage ab Anforderung der Lizenznummer. Wird in dieser Zeit keine kos-
tenpflichtige Lizenz erworben, schrinkt sich der Funktionsumfang von NextViewe4 stark ein!
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USB-AD16f

Wichtige Benutzungshinweise zu USB-AD16f

Das Gerit ist nur fiir Kleinspannungen geeignet, beachten Sie die entsprechenden Vorschriften! Betreiben Sie das
Gerit nur in geschlossenem Gehiuse. ESD Spannungen an offenen Leitungen konnen im Betrieb zu Fehlfunktio-
nen fiihren.

Zum Reinigen des Gerits nur nichtanldsende Reinigungsmittel verwenden. Eine Wartung ist nicht vorgesehen.

An der 37- bzw. 15-poligen D-Sub Buchse werden die Signale angeschlossen, dabei mdglichst geschirmte Kabel
verwenden. Fiir gute Storunterdriickung den Schirm einseitig anschlieBen. Offene Eingédnge ggf. abschlieen.

Die Geridtemasse und das Gehéuse haben eine elektrische Verbindung mit der PC-Masse. Meist ist die PC-Masse
auch geerdet. Achten Sie darauf, dass keine Erd- oder Masseschleifen entstehen, andernfalls entstehen Messfehler!
Der Gain ist auf "gerade Werte" abgeglichen, so dass vom vollem Bereich des Wandlers nur 64000 Schritte (bei
16 Bit) benutzt werden. Die Messbereiche sind dadurch effektiv immer etwas grofBler (z. B. £10,24V) als die ange-
gebenen Messbereiche. Dies hat den Vorteil, dass auch Messbereichsiiberldufe erkannt werden kénnen.

Das Produkt darf fiir keine sicherheitsrelevanten Aufgaben verwendet werden. Mit der Verarbeitung des Produkts
wird der Kunde per Gesetz zum Hersteller und ibernimmt somit Verantwortung fiir den richtigen Einbau und Be-
nutzung des Produktes. Bei Eingriffen und/oder nicht bestimmungsgeméfem Einsatz erlischt die Garantie und alle
Haftungsanspriiche sind ausgeschlossen.

Das Produkt darf nicht iiber 6ffentliche Miillsammelstellen oder Miilltonnen entsorgt werden. Es muss entweder
entsprechend der WEEE Richtlinie ordnungsgemif entsorgt werden oder kann an bmcm auf eigene Kosten zu-
riickgesendet werden.

Technische Daten
(typ. bei 20°C, nach 5min., +5V Versorgung)

e Analoge Eingange

Kanile // Auflosung: 16 single-ended mit galvanischer Trennung zum PC // 16 Bit
Abtastrate: max. 250kHz Summenabtastrate*
Messbereich: +10V +5V +2V +1V
Rauschen im jew. Messbereich: +5LSB +7LSB +8 LSB +8 LSB
Uberspannungsschutz: max. £35V (eingeschaltet), max. £20V (ausgeschaltet), max. £20mA in Summe iiber alle Eingénge!
Eingangswiderstand // Eingangskapazitit: IMQ (bei ausgeschaltetem PC: 1kQ) // 5SpF
Nullpunktsdrift // Verstarkungsdrift: +50ppm/°C // £50ppm/°C
Frequenzgenauigkeit //Frequenzdrift: max. £50ppm // max. £50ppm/°C

* Die Summenabtastrate ist die Summe der benutzten einzelnen Kanalabtastraten (z. B. 5 Kaniile a 50kHz => 250kHz Summenabtastrate).

e Analoge Ausgange

Spannungsbereich // Ausgangsstrom: 2 Spannungsausginge mit 10V // ImA max.
Auflosung // Genauigkeit: 16 Bit // typ. ImV
Nullpunktsdrift // Verstérkungsdrift: +50ppm/°C // £50ppm/°C
o Digitale Ein-/ Ausgénge
Kanile // Pegel: 4 Eingénge, 4 Ausginge / CMOS/TTL kompatibel (low: 0V..0,7V; high: 3V..5V)
Stromentnahme je Ausgangspin: ImA (mit ca. 4V-Pegel), max. 2,5mA (mit ca. 3V-Pegel)
Uberspannungsschutz: max. +5,5V, mit 1kQ geschiitzt, max. £20mA in Summe iiber alle Eingénge!
Zéhler: 1MHz, 16 Bit, galvanisch getrennt, 5..12V Eingangsspannung
e Allgemeine Daten
Stromversorgung // USB-Schnittstelle: +5V vom USB-Anschluss des PCs, max. 100mA // USB 2.0 kompatibel (high-speed)
Analoganschliisse: alle Kanile an einer 37-poligen D-Sub Buchse an der Gerétefront
Digitalanschliisse: alle Kanile an einer 15-poligen D-Sub Buchse an der Geriteriickseite
LEDs: Statusanzeige mittels 4 LEDs an der Geriéteriickseite
CE-Normen: EN61000-6-1, EN61000-6-3, EN61010-1; Konformititserkldrung (PDF) unter www.bmcm.de
ElektroG // ear-Registrierung: RoHS und WEEE konform // WEEE-Reg.-Nr. DE75472248
max. zulédssige Potentiale: 60V DC nach VDE, max. 1kV ESD auf offene Leitungen
Temperaturbereiche // rel. Luftfeuchte: Arbeitstemp. 0..70°C, Lagertemp. -25..85°C // 0-90% (nicht kondensierend)
Gehdusemale // Schutzart: 167 x 113 x 30 mm* // IP30
Lieferumfang: Gerit im Alugehduse, Im USB-Anschlusskabel, "Software Collection"-CD, Beschreibung
verfiigbares Zubehor: Hutschienenset ZU-SCHI, Stromshunt ZU-CS250R,

Garantie: 2 Jahre ab Kaufdatum bei bmem, Schiden am Produkt durch falsche Benutzung sind ausgeschlossen
e Softwareunterstiitzung
Software auf CD (mitgeliefert): ActiveX Controls LIBADX (Hardware unabhiingig) zur Programmierung unter Windows® XP/7/8/10;

NextView®4 (optional): professionelle Software in den Versionen Professional oder Lite zur Erfassung und Analyse von Mess-

Anschlusskabel ZUKA37SB, ZUKA37SS, D-Sub Stecker ZUST37, ZU15ST,
Anschlussplatinen ZU37BB/-CB/-CO, wasserdichtes Gehduse ZU-PBOX-PG

LIBAD4 SDK zur C/C++ - Programmierung unter Windows”™ XP/7/8/10, Mac OS X, Unix (FreeBSD,
Linux); Messprogramm NextView®4 als Testversion zum Testen und Bedienen der Hardware

daten unter Windows® XP/7/8/10

Hersteller: BMIC Messsysteme GmbH. Irrtum und Druckfehler sowie Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, vorbehalten. Rev. 3.0 15.05.2018
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